
1、 中国船级社（CCS）认证的船舶DP3动力定位系统产品及相关专利
	序号
	专利名称
	专利号
	专利类型
	发明人

	1
	一种动力定位船的半实物仿真系统
	201310563442.2
	发明
	边信黔、夏国清、赵昂、武慧勇、刘向波

	2
	基于鲁棒观测器的非线性船舶运动控制方法
	201310236658.8
	发明
	夏国清、邵兴超、赵昂、杨月、栾添添

	3
	一种动力定位仿真试验平台及控位方法
	201310001898.X
	发明
	夏国清、武慧勇、边信黔、赵昂、杨月、栾添添

	4
	基于自适应模糊估计器的滤波反步船舶运动控制系统
	201310551643.0
	发明
	夏国清、邵兴超、栾添添、杨月

	5
	基于在线可用功率的动力定位船推进器负载限制方法
	201210177458.5
	发明
	付明玉、宁继鹏、夏俊明、林孝工、刘建旭


二、 设计定型的水下无人航行器产品及相关专利
	序号
	专利名称
	专利号
	专利类型
	发明人

	1
	一种基于海流剖面的UUV辅助导航方法
	201110196747.5
	发明
	边信黔,周佳加, 李举峰, 张勋, 张宏瀚, 陈涛, 张伟, 徐健

	2
	面向海洋观测作业的UUV航速双工控制装置及方法
	201110195490.1
	发明
	边信黔、周佳加、严浙平、张勋、徐健、吴迪

	3
	面向复杂海况的欠驱动UUV大攻角潜浮自适应串级控制方法
	201110196749.4
	发明
	严浙平, 吴迪, 徐健, 周佳加, 郝丽超

	4
	运动障碍环境中UUV三维航路规划方法
	201410011297.1
	发明
	严浙平, 邓超, 李聪聪, 赵玉飞, 徐健, 陈涛.

	5
	一种自主水下航行器自主导航定位方法
	201210460353.0
	发明
	王宏健、傅桂霞、严浙平、边信黔、李娟、刘向波

	6
	基于多项式的UUV空间轨迹规划方法
	201410264172.X
	发明
	张伟, 陈海田, 徐达, 张明臣, 严浙平

	7
	一种UUV近水面跟踪母船航行时的多途导引装置及方法
	201410201315.2
	发明
	徐健,李聪聪,严浙平,张耕实,汪慢



